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Neoditech

Cobot-Manipulatoren

=4 Neoditech

Cobot-Manipulatoren

en, wofiir der Verfasser

Hersteller ergonomischer Handhabungslosungen

ﬁ ergonomische Untersuchung, Konstruktion, Fertigung
¥ und mobile Gerdte und Montage bei uns im Haus

D . WA cin Kundendienst, der immer
@ MSE-Prdvention fur Sie da ist

verbindlich. - Trotz eingehender Sorgfalt und Kontrolle sind Fehler nicht ausgeschloss

eine breite Palette, flir alle
Anwendungen geeignet

== Fivi = SCARA =ERGO360° =MAP

Mobiler Sdulenschwenkkran Manipulationsarm Montagestand Kommissioner-Manipulator

Baureihen
Baureihen 100/150/200 kg
50/100 kg ;

Baureihen
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ERGO360°

Montagestand

Die Vorteile

Mobilitéit

kompatibel mit

ohne Anstrengung zahlreichen Funktionen

fiir den Benutzer

Ausrichtung

erg onomisch auf Drehkranz 360°

erleichterte Priifung
und Montage

einfache Anwendung

Autonomie richtet die Werkstiicke

in allen Positionen aus

Cobot-Manipulatoren

&4/ Neoditech /

Tragfdhigkeit:
100/150/200 kg

Doppel-FuBpedal fiir Auslésung
der elektrischen Drehung

15 speichbare
Kipppositionen

Produkte

Unsere  Montagestinde, mit
einer Tragfihigkeit von bis zu
200 kg, bieten die Moglichkeit
der Ausrichtung in mehrere
Positionen: Das Teil kann '
gehoben, abgesenkt, gedreht,
geschwenkt werden usw.

lhre Position passt sich an
die Bedirfnisse und die
Morphologie des/der Benutzers
*in an, nicht umgekehrt. So
wird ein hoheres Niveau an
Ergonomie und Komfort fir
die Bediener*innen geférdert.
Dank der elektrischen
Antriebe des ERGO360’-
Montagestands sind duBerst
reibungslose  Bewegungen ’
moglich. Er wird Uber einen
Touchscreen gesteuert
und es konnen mehrere *
Positionen  gespeichert &
werden. Es sind zahlreiche
Anwendungen in  der
industrie moéglich: Montage
und Zusammenbau von
Bauteilen, elektrische
Verkabelung, Entgraten
von  Werkstlicken,

Wie alle Produkte von
Neoditech ist auch
der ERGO360°-
Montagestand mobil.
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Baureihen 100, 150 und 200 kg Funktionen

FC0542 FCO0519 FCO533 FC0518
schneller schneller schneller schneller
Werkzeugwechsel Werkzeugwechsel - Werkzeugwechsel
Spannfutter — beweglicher beweglicher Teil - fester Teil mit Werkzeugwechsel - fester
Teil Sicherheits-Sensor Teil
FCO536
halbmondférmiger Sockel
FCO540 FCO541 FCO537 auf hohenverstellbaren
schneller schneller halbmondférmiger FuBen
Werkzeugwechsel Werkzeugwechsel Sockel auf Rollen
Spannfutter - fester Teil Spannfutter mit

Erkennung - fester Teil

FCO538
Stabilitatsplatte
Zu verankern oder nicht

<@

FCO510
Fernsteuerung fiir
Ausldsung der manuellen

Drehung
()

FC0509
standard-Erhéhungsstiick
300 mm

auf dem Sockel oder auf
dem Boden zu befestigen

FCO517

Erhohungsstlick 150 bis 500 mm
auf dem Sockel oder auf dem -
Boden zu befestigen =

—— FCO511
elektrische Drehung

BN

FC0534
manuelle Drehung mit FC0521
Indexierstift Fernsteuerung fur Auslésung

der elektrischen Drehung




manuelle Drehung elektrische Drehung

Schemata
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Muskel-Skelett-Erkrankungen

614 Hub
o

(
614 Hub

1141 mini
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110 mm
110 mm

535 mini
527 mini

Muskel-Skelett-Erkrankungen (MSE) sind Erkrankungen der weichen Gewebe:
Muskeln, Sehnen und Nerven. Die Berufstatigkeit kann zu ihrem Entstehen,

\ ihrem Fortbestehen oder ihrer Verschlechterung beitragen.
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EMPFINDLICHE STELLEN DIREKTE KOSTEN
Berufskrankheiten
o180 o MIOKLS Karpaltunnel-Syndrom 11 000 €
Schulter Hexenschuss 52 000 €
Steife Schulter. 80 000 €

30%

Arbeitsunfille
durchschnittliche Kosten eines Arbeitsunfalls

Ellbogen - ) mit Ausfall 3000 €
22% R"c'“";"y durchschnittliche Kosten eines Arbeitsunfalls
° wegen Handhabung mit AUSFall ... 4500 €

Handgelenk/Hand

38%

INDIREKTE KOSTEN (= 3 bis 5 Mal die DIREKTEN Kosten)
Fiir das Unternehmen

» Haftung der Leitung

e Zivilhaftung

¢ Produktionsverlust

¢ Neubesetzung der Stelle

¢ Schulungen

Fiir den/die Arbeitnehmer*in

Ausrichtung des Teils in alle
Positionen tber Bediener-

oberflache Quelle: CARSAT 2017 o Arbeitsausfall
) * Kosten fiir drztliche Behandlung
- reibungslose Bewegungen S L 2 L L L e 2 0 (Pflege, Krankenhausaufenthalt, Rehabilitation..)
. . Die Auswirkungen steigen exponentiell. > '
Referenzen PE0501/502/503 durch elektrische Antriebe , * Verdienstausfall
) ol fgnl;’tllo;ene und o Arbeitsunfahigkeit
max. zuldssige Belastung imit werkzeugen:100/150/200 kg | « halbmondférmiger Sockel fiir g SEHRIE IR « Riickkehr zum Arbeitsmarkt
) ) dizinische Behand
Geschwindigkeit Heben/Senken 35 mm/s optimalen Zugang zum Teil E me: ’Z:Lizniunteg andlung > DURCHSCHNITTLICHE KOSTEN: 21 000 €
P ; Schmerzen auBerhalb )
Schwenkgeschwindigkeit 5°/s - mehrere Kipppositionen des Arbeitsplatzes ;ﬁ%’gggﬁgﬁédew
max. zuldssiges Drehmoment am Griff 390 Nm speicherbar, fir bequeme Schmerzen Krankenstand
. Effizienz-/ Motivations-

Leistung 500 W und schnelle Nutzung Leistungeverlust  verlust o
3 programmierbare Kipppositionen pro Benutzer*in [max. 5) |+ mobil und kompakt Quelle: CARSAT
Gewicht 200 bis 400 kg

patentierte Vorrichtung



